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(57) Abstract: The invention concerns 
a motor vehicle windscreen wiper 
comprising a wiper blade (20) mounted 
articulated at the end of a front 
longitudinal end (22a) of a wiper arm 
(22) about a horizontal axis (A) via 
a connector, of the type wherein the 
connector articulating means (46a, 
46b) with the end (22a) of the arm (22) 
comprise at least one transverse axis 
pivot (56) extending transversely from 
one first associated support element 

(58) and which is adapted to be received 
in a complementary housing (62) of a 
second associated support element. The 
invention is characterized in that the end 
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(22a) of the arm (22) includes longitudinal positioning means (52, 84) of the connector separate from the articulating means 



g (57) Abrege : Llnvention propose un essuie-glace de vghicule automobile qui comporte un balai d'essuyage (20) mont6 articul6 
W a rextrfmit* longitudinale avant (22a) d'un bras d'essuie-glace (22) autour d'un axe transversal horizontal (A) par l'intermediaire 
^ d un connecteur (24), du type dans lequel les moyens d'articulation du connecteur (46a, 46b) avec rextremite* (22a) du bras (22) 

O component au moins un pivot (56) d'axe transversal qui s'etend transversalement depuis un premier 61ement de support (58) associ6 
et qui est apte a etre recu dans un logement (62) complementaire d'un deuxieme element de support (60) assocte, caractensS en ce 
^ que rextr6mit^ (22a) du bras (22) comporte des moyens de positionnement longitudinal (52, 84) du connecteur distincts des moyens 
^ d articulation. J 
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"Essuie-glace de vehicule comportant un bras et un 
connecteur d'articulation." 

L'invention propose un essuie-glace de vehicule 
automobile qui comporte un balai d'essuyage de faible 
5 encombrement vertical qui est monte articule a I'extremite d'un 
bras d'entraTnement. 

L'invention propose plus particulierement un essuie-glace 
de vehicule automobile qui comporte un balai d'essuyage mont6 
articule a I'extremite longitudinale avant d'un bras d'essuie-glace 
10 autour d'un axe transversal horizontal par I'intermediaire d'un 
connecteur, 

du type dans lequel le connecteur comporte un corps 
globalement horizontal dont la face inferieure porte des crochets 
de fixation a un element de structure du balai qui porte la raclette 
15 du balai, 

du type dans lequel la face superieure du corps du 
connecteur porte des moyens d'articulation avec I'extremite du 
bras autour de I'axe transversal d'articulation, 

du type dans lequel I'extremite du bras comporte un dos 
20 qui s'etend sensiblement horizontalement au-dessus du 
connecteur et qui porte des moyens d'articulation du connecteur 
autour de I'axe transversal d'articulation, 

du type dans lequel les moyens d'articulation du 
connecteur avec I'extremite du bras comportent au moins un pivot 
25 d'axe transversal coaxial a I'axe transversal d'articulation, qui 
s'etend transversalement depuis une face laterale d'un premier 
element de support associe appartenant a I'extremite du bras ou 
au connecteur, et qui est apte a etre recu dans un logement 
complementaire realise dans un deuxieme element de support 
30 associe appartenant au connecteur ou a I'extremite du bras, 
respectivement, 

du type dans lequel le premier element de support et/ou le 
deuxieme element de support comportent des elements 
deformables elastiquement pour permettre ('introduction du pivot 
COPIE DE CONFIRMATION 
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dans le logement associe et provoquer le verrouillage radial 
automatique du pivot dans le logement, 

et du type dans lequel le premier element de support et le 
deuxieme element de support sont realises venus de matiere par 
5 moulage en matiere plastique avec le bras ou le connecteur 
respectivement. 

Selon une conception visant a realiser des essuie-glace de 
faible hauteur, la structure articulee du balai d'essuie-glace qui 
porte la raciette ou lame d'essuyage est supprimee et ce sont des 
10 elements de renfort structurels qui sont associees a la lame 
d'essuyage souple pour constituer le balai d'essuie-glace 
proprement dit. 

Le balai d'essuyage est entratne en balayage alterne sur la 
vitre a essuyer par un mecanisme d'entratnement conventionnel 

15 qui comporte un bras d'entratnement du balai. Du fait de la forme 
complexe de la vitre a essuyer, le balai est monte articule autour 
d'un axe transversal par rapport au bras d'entratnement, par 
I'intermediaire d'un connecteur d'articulation. 

Selon un mode de realisation connu, le connecteur est fixe 

20 au balai par I'intermediaire des elements structurels, et il est 
monte articule par rapport au bras autour d'un axe transversal 
d'articulation. 

Un tel connecteur permettant de relier un balai de faible 
hauteur a l'extremite d'un bras d'entratnement est decrit dans le 
25 document WO-A-02.34592, et il consiste en une plaque metallique 
mise en forme par pliage de maniere a comporter des moyens de 
fixation aux elements structurels du balai, des moyens 
d'articulation avec le bras d'essuie-glace, et des moyens pour 
guider le connecteur par rapport au bras d'essuie-glace autour de 
30 I'axe d'articulation. 

L'extremite du bras a laquelle le connecteur est articule 
comporte des elements deformables elastiquement qui permettent 
un assemblage du connecteur avec l'extremite du bras 
relativement aise, aussi appele "clipsage". 

COPIE DE CONFIRMATION 
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Pour realiser les fonctions de fixation au balai d'essuyage 
et d'articulation avec I'extremite du bras, les differentes parties du 
connecteur ont chacune une forme specifique, ce qui rend la 
realisation du connecteur par pliage relativement complexe, et 
5 augmente son cout de fabrication. 

Un autre essuie-glace connu de I'art anterieur est decrit 
dans le document DE-A1-1 00.39.291. Le bras comporte des 
moyens de positionnement longitudinal du connecteur par rapport 
au bras. Les moyens ont egalement pour fonction I'articulation du 
10 bras par rapport au connecteur. Cependant, le fait d'inclure les 
deux fonctions respectivement de positionnement et d'articulation 
dans la meme structure ne permet pas d'optimiser la configuration 
de chacun des moyens separ£ment. 

L'invention a pour but de proposer un essuie-glace pour 
15 lequel le connecteur est realise par des moyens de realisation 
presentant un faible cout et permettant d'optimiser a la fois le 
positionnement du connecteur par rapport au bras et son 
articulation. 

Dans ce but, l'invention propose un essuie-glace du type 
20 decrit precedemment, caracterise en ce que I'extremite du bras 
comporte des moyens de positionnement longitudinal du 
connecteur distincts des moyens d'articulation.. 

Selon d'autres caracteristiques de l'invention : 

- les moyens de positionnement s'etendent sensiblement 
25 transversalement par rapport a la direction longitudinal du bras. 

- les moyens de positionnement comporte deux nervures 
transversales verticales qui relient deux joues laterales de 
I'extremite du bras et qui sont reparties longitudinalement par 
rapport au dos du bras de maniere que le connecteur s'etende 

30 longitudinalement entre les nervures transversales lorsqu'il est en 
position montee entre les joues de I'extremite du bras. 

- le connecteur comporte une portion en forme de rampe 
qui est apte a cooperer avec le bord inferieur d'une nervure pour 
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positionner longitudinalement le connecteur avant I'introduction 
du pivot dans le logement ; 

- le connecteur et le bras comportent des moyens de 
limitation de l*amplitude du pivotement du balai, et du connecteur, 

5 par rapport au bras, autour de I'axe transversal d'articulation ; 

- le connecteur comporte au moins une nervure dont une 
surface superieure vient en butee contre la face inferieure du dos 
de Pextremite du bras pour une position angulaire extreme du 
balai par rapport au bras ; 

io - au moins une nervure transversale du bras s'6tend 

verticalement vers le bas de maniere que la face superieure de la 
raclette vienne en butee contre le bord inferieur de la nervure, 
pour une position angulaire extreme du balai par rapport au bras ; 

- le deuxieme element de support comporte une pince 
15 elastique dont les faces internes en vis-a-vis des branches de la 

pince comportent chacune une portion concave qui delimite en 
partie le logement, et dont les branches sont globalement 
articulees autour d'un axe transversal de maniere a s'ecarter pour 
permettre I'introduction du pivot dans le logement ; 
20 - les branches de la pince elastique s'etendent 

globalement verticalement de maniere que le pivot soit apte a etre 
introduit verticalement dans le logement associe ; 

- le deuxieme Element de support consiste en une joue 
longitudinale verticale qui comporte un orifice transversal de 

25 section circulaire delimitant le logement ; 

- la joue comporte une portion en forme de rampe qui 
s'etend depuis le bord longitudinal libre de la joue jusqu'a I'orifice 
transversal, sur laquelle s'appuie le pivot lors de son introduction 
dans le logement, pour provoquer la deformation des elements 

30 deformables elastiquement ; 

- la joue est deformable elastiquement ; 

- Pextremite libre du pivot est chanfreinee et est apte a 
cooperer avec la portion en forme de rampe de la joue lors de 
I'introduction du pivot dans le logement ; 
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- le deuxieme element de support comporte une face 
laterale longitudinale verticale avec laquelle coopere une face 
longitudinale verticale en vis-a-vis appartenant au premier 
element de support pour ie guidage en rotation du connecteur par 

5 rapport a I'extremite avant du bras ; 

- le deuxieme element de support comporte une face 
laterale longitudinale verticale avec laquelle coopere une face de 
guidage longitudinale verticale en vis-a-vis appartenant a une 
nervure pour le guidage en rotation du connecteur par rapport a 

10 I'extremite avant du bras ; 

- le deuxieme element de support comporte au moins une 
joue longitudinale verticale, dont la face laterale en vis-a-vis du 
premier element de support associe fait saillie transversalement 
par rapport a la pince pour former une surface de guidage en 

15 rotation ; 

- le connecteur comporte deux joues longitudinales 
verticales reparties longitudinalement de part et d'autre de la 
pince, et les faces laterales des joues, formant les surfaces de 
guidage s'etendent longitudinalement de part et d'autre du corps 

20 du connecteur ; 

- le premier element de support et la nervure sont repartis 
transversalement de part et d'autre du deuxieme element de 
support ; 

- le premier element de support est un element du 
25 connecteur, et le deuxieme element de support est une partie de 

I'extremite du bras ; 

- la nervure est une partie du connecteur ; 

- le premier element de support est un element de 
I'extremite du bras, et le deuxieme element de support est une 

30 partie du connecteur ; 

- la nervure est une partie de I'extremite du bras ; 

- le connecteur et I'extremite du bras sont chacun 
symetriques par rapport a un meme plan longitudinal vertical 
median, de maniere que le connecteur comporte deux premiers 
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elements de support ou deux deuxiemes elements de support, et 
I'extremite du bras comporte deux deuxiemes elements de support 
ou deux premiers elements de support respectivement ; 

- la nervure est agencee transversalement entre deux 
5 deuxiemes elements de support. 

D'autres caracteristiques et avantages de I'invention 
apparaitront a la lecture de la description detaillee qui suit pour la 
comprehension de laquelle on se reportera aux figures annexees 
parmi lesquelles : 

10 - la figure 1 est une representation schematique en 

perspective eclatee d'un essuie-glace comportant un bras et un 
connecteur conformes a I'invention ; 

- la figure 2 est une vue de dessous du bras 
d'entratnement represents a la figure 1 ; 

15 - la figure 3a est un detail a plus grande echelle avec 

arrachement du connecteur et de I'extremite avant du bras, qui 
sont representes avant leur assemblage ; 

- la figure 3b est une section suivant un plan transversal 
vertical passant par I'axe d'articulation du connecteur et du bras, 

20 representes en positon montee ; 

- la figure 3c est une section suivant un plan horizontal 
de la figure 3b ; 

- les figures 4a a 4c sont des vues similaires aux vues 3a 
a 3C, representant une variante de realisation de I'invention ; 

25 - les figures 5a a 5c sont des vues similaires aux vues 3a 

a 3C, representant une variante de realisation de I'invention ; 

- les figures 6a a 6c sont des vues similaires aux vues 3a 
a 3C, representant une autre variante de realisation de 
I'invention ; 

30 - la figure 7a est une section suivant un plan longitudinal 

vertical median de I'extremite avant du bras et du connecteur 
suivant une autre variante de realisation de I'invention ; et 
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- les figures 7b et 7c sont des vues similaires a celle de 
la figure 7a, representant les moyens de limitation de I'amplitude 
de picotement du connecteur par rapport a I'extremite du bras. 

Pour la description de I'invention, on adoptera a titre non 
5 limitatif les orientations verticale, longitudinale et transversale 
selon le repere V, L, T indique aux figures. 

On adoptera aussi Porientation d'arriere en avant comme 
etant la direction longitudinale et de droite a gauche en se 
reportant a la figure 1. 
io On adoptera le terme « inferieur » pour designer les 

parties situees generalement vers la vitre a essuyer. 

On adoptera aussi le terme « superieur » pour designer les 
parties situees generalement a I'oppose de la vitre a essuyer. 

Dans la description qui va suivre, des elements identiques, 
15 similaires ou analogues seront designes par les memes chiffres 
de reference. 

On a represents a la figure 1 un balai d'essuyage 20 
destine a etre monte a rotation autour d'un axe A transversal a 
I'extremite longitudinale avant libre 22a d'un bras d'essuie-glace 
20 22 par I'intermediaire d'un connecteur 24. 

Le balai d'essuyage 20 comporte une raclette 26 
s'etendant longitudinalement, qui est constitute dans sa partie 
inferieure d'une lame 28 destinee a frotter contre la vitre a 
essuyer, dans sa partie superieure d'un talon de fixation 30, et 
25 d'une bande 32 formant charniere qui relie la lame 28 au talon 30. 

Le balai d'essuyage 20 comporte aussi des vertebres de 
rigidification 34 qui sont chacune recues dans une rainure 
complementaire realisee dans un bord lateral du talon 30. 

Les vertebres 34 sont concues de maniere a assurer une 
30 rigidite au balai d'essuyage 20 permettant de repartir I'effort 
d'appui de la raclette 26 contre la vitre a essuyer sur toute sa 
longueur. 

Comme on peut le voir plus en detail notamment a la figure 
3a, le connecteur 24 comporte un corps 38 qui consiste 
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globalement en une plaque plane qui s'etend horizontalement au- 
dessus du talon 30 de la raclette 26 et dont la face inferieure 38i 
porte des moyens de fixation du connecteur 24 au balai 
d'essuyage 20. 

5 Ces moyens de fixation consistent en deux crochets 40 qui 

s'etendent verticalement vers le bas le long de chaque bord 
lateral du corps 38, et dont I'extremite inferieure libre est 
recourbee horizontalement vers I'interieur du connecteur 24 de 
maniere que chaque crochet 40 est apte a recevoir le bord 
10 longitudinal externe d'une vertebre 34 pour realiser le 
positionnement vertical et transversal du connecteur 24 par 
rapport au balai 20. 

Le positionnement longitudinal du connecteur 24 par 
rapport au balai 20 est realise par I'intermediaire d'un bossage de 
15 positionnement (non represents) qui s'etend transversalement 
depuis une face interne d'un crochet 40 et qui est apte a etre recu 
dans une encoche complementaire de la vertebre 34 associee. 

Le corps 38 du connecteur 24 porte sur sa face sup6rieure 
38s des moyens d'articulation 46a autour de I'axe transversal A 
20 d'articulation, qui sont aptes a cooperer avec des moyens 
d'articulation 46b complementaires de I'extremite longitudinale 
avant 22a du bras 22. 

Comme on peut le voir a la figure 2, le bras 22 s'etend 
globalement longitudinalement, il est de section transversale 
25 verticale en U, et comporte un dos superieur 48 horizontal et deux 
joues laterales 50 qui s'etendent verticalement vers le bas depuis 
les bords Iat6raux du dos superieur 48. 

L'extremite longitudinale arriere 22b du bras 22 est 
conformee de maniere a recevoir une tete d'entramement (non 
30 representee) en rotation autour d'un axe vertical. 

Comme on peut le voir plus en detail a la figure 1, 
I'extremite avant 22a du bras 22 est conformee de maniere que 
lorsqu'elle est reliee au connecteur 24, ce dernier est entierement 
recouvert par I'extremite avant 22a du bras 22. 
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Pour cela, lorsque le connecteur 24 est en position montee 
sur I'extremite avant 22a du bras 22, le dos 48 de I'extremite 
avant 22a s'etend au-dessus du connecteur 24, les joues laterales 
50 de I'extremite avant 22a du bras 22 s'etendent de part et 
5 d'autre du connecteur 24, et la distance de celui-ci. De plus, le 
dos superieur 48 est prolonge vers I'avant par une joue 
transversale globalement verticale 52 qui s'etend en avant du 
connecteur 24. 

Le bras 22 comporte aussi un certain nombre de nervures 

10 de renfort 54 qui relient les joues laterales 50 entre-elles et au 
dos 48, et qui sont reparties dans la partie centrale 22c du bras 
22 de maniere a procurer au bras 22 une rigidites suffisantes 

Enfin, le dos superieur 48 de I'extremite avant 22a du bras 
22 porte a sa face inferieure 48i les moyens d'articulation 46b qui 

15 cooperent avec les moyens d'articulation 46a du connecteur 24. 

Comme on I'a represents aux figures 3a a 6c, les moyens 
d'articulation 46a, 46b du connecteur 24 avec I'extremite avant 
22a du bras 22 comportent au moins un pivot 56 cylindrique, de 
section circulaire et d'axe transversal confondu avec I'axe 

20 transversal A d'articulation. 

Le pivot 56 est porte a au moins une de ses extremites 
transversales 56a par un premier element de support 58 associe, 
de manure que le pivot 56 s'etende transversalement depuis une 
face laterale 58a du premier element de support 58. 

25 Les moyens d'articulation 46a, 46b du connecteur 24 avec 

I'extremite avant 22a du bras 22 comportent aussi au moins un 
deuxieme element de support 60 dans lequel est realise un 
logement 62 complementaire du pivot 56, permettant de realiser 
le guidage en rotation du connecteur 24 par rapport a I'extremite 

30 avant 22a du bras 22 autour de I'axe transversal A d'articulation. 

Le premier element de support 58 et le deuxieme element 
de support 60 sont agences de maniere que le premier element de 
support 58 appartienne soit au connecteur 24, soit a I'extremite 
avant 22a du bras 22, et de maniere que le deuxieme element de 
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support 60 appartienne soit a I'extremite avant 22a du bras 22, 
soit au connecteur 24 respectivement. 

Enfin, le premier element de support 58 et/ou le deuxieme 
element de support 60 comportent des elements qui sont aptes a 
5 se deformer elastiquernent pour permettre I'introduction du pivot 
56 dans le logement 62 associe, et pour provoquer le verrouillage 
radial automatique pivot 58 dans le logement 62. 

Ces elements deformables elastiquernent permettent un 
emboTtement elastique du pivot 56 dans le logement 62 associe, 
10 et done un assemblage aise du connecteur 24 avec le bras 22 qui 
est aussi appele "clipsage". 

Le premier element de support 58 et le deuxieme element 
de support 60 sont realises venus de matiere par moulage en 
matiere plastique avec le bras 22 ou avec le connecteur 24 
15 respectivement. 

Le moulage en matiere plastique est un procede 
permettant de realiser un element de formes complexes avec un 
cout et des contraintes de fabrication reduits. 

Puisque, le connecteur 24 et le bras 22 consistent chacun 
20 en un seul element, I'assemblage de I'essuie-glace est alors 
simplifie, le montage du connecteur 24 avec le bras 22 
s'effectuant par emboTtement elastique. 

Selon un mode de realisation de I'invention, le connecteur 
24 et I'extremite avant 22a du bras 22 sont chacun symetriques 
25 par rapport a un meme plan longitudinal vertical median, de 
maniere qu'ils comportent chacun deux premiers elements de 
support 58 ou deux deuxiemes elements de support 60 
respectivement. 

Dans la description qui va suivre, on fera reference a un 
30 seul premier element de support 58 et a un seul deuxieme 
element de support 60, cependant, il sera compris que cette 
description s'applique egalement a I'autre premier element de 
support 58 et a I'autre deuxieme element de support 60. 
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Selon un mode de realisation de I'invention, represents aux 
figures 3a a 3c, le deuxieme element de support 60 est un 
element du connecteur 24, et done le premier element de support 
58 est un element de I'extremite avant 22a du bras 22. 
5 Le deuxieme element de support 60 comporte une pince 

elastique 64 dont les branches 66 s'etendent verticalement vers le 
haut depuis le bord lateral du corps 38 et sont articulees autour 
d'un axe transversal globalement situe en dessous de I'axe 
transversal A d'articulation du balai 20 par rapport au bras 22. 

io Les faces internes en vis-a-vis des deux branches 66 

comportent chacune, a proximite de la base de la branche 66 
associee, une portion concave 68 qui delimite en partie le 
logement 62, et au niveau de I'extremite superieure libre de la 
branche 66 associee, une portion en forme de rampe 70 parallele 

is a la direction transversale, sur laquelle le pivot 56 s'appuie lors 
de son introduction dans le logement 62 pour provoquer 
I'ecartement de la branche 66 associee. 

Ainsi, lors du montage du connecteur 24 avec le bras 
d'essuie-glace 22, le pivot 56 est introduit dans le logement 62 

20 associe par un mouvement vertical vers le bas, et etant donne 
que I'extremite avant 22a du bras 22 a globalement la forme d'une 
coque ouverte a sa partie inferieure, ce type de mouvement paraTt 
naturel pour la personne qui assemble le connecteur 24 avec le 
bras 22. 

25 Selon ce mode de realisation, I'extremite avant 22a du bras 

22 comporte un seul pivot 56 qui s'etend transversalement entre 
les joues laterales 50 du bras 22 de maniere que chaque 
extremite 56a du pivot 56 soit associee a I'un des deux deuxiemes 
elements de support 60 et soit recue entre les branches 66 d'une 

30 pince elastique 64. 

Conformement a ce mode de realisation, le pivot 56 est 
relie au bras 22 par I'intermediaire de deux ailes longitudinales 
qui s'etendent verticalement vers le bas depuis la face inferieure 
48i du dos 48, qui forment chacune un premier element de 
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support 58, et dont les faces longitudinales verticales en vis-a-vis 
58a portent le pivot 56. 

Les deux ailes longitudinales sont agencees 
transversalement entre les joues laterales 50 du bras 22, et de 
5 maniere a s'etendre de part et d'autre du connecteur 24 lorsqu'il 
est en position montee sur le bras 22. 

Par ailleurs, pour augmenter la rigidite des deux ailes, 
celles-ci sont reliees a chacune de leurs extremites 
longitudinales, aux joues laterales 50 du bras 22 par 

10 I'intermediaire de nervures 82. 

Selon un autre mode de realisation represents aux figures 
4a a 4b, le premier element de support 58 est agence 
transversalement a proximite du plan longitudinal vertical median 
de I'extremite avant 22a du bras 22, de maniere que les deux 

15 ailes de I'extremite avant 22a du bras 22 soient agencees 
transversalement entre les deux deuxiemes elements de support 
60, et le pfvot 56 associe s'etend transversalement vers 
I'exterieur du bras 22 depuis la face laterale externe 58a du 
premier element de support 58. 

20 Selon une variante de realisation, representee aux figures 

5a a 5c, le deuxieme element de support 60 consiste en une joue 
longitudinale qui s'etend verticalement vers le haut depuis la face 
superieure 38s du corps 38, et qui comporte un orifice transversal 
72 qui delimite le logement 62. 

25 L'introduction du pivot 56 dans le logement 62 s'effectue lei 

aussi par un mouvement vertical vers le bas du bras 22 par 
rapport au connecteur 24. De ce fait, la paroi cylindrique 
transversale de I'orifice transversal 72 empeche ('introduction du 
pivot 56 dans le logement 62. 

30 C'est pourquoi le deuxieme element de support 60 est 

deformable elastiquement, et il comporte une portion en forme de 
rampe 74, inclinee par rapport au plan longitudinal vertical du 
deuxieme element de support 60, et qui s'etend verticalement 
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depuis le bord longitudinal superieur 60s du deuxieme element de 
support 60, jusqu'a la paroi cylindrique de I'orifice transversal 72. 

Lors de son introduction dans le logement 62, le pivot 56 
s'appuie sur la portion en forme de rampe 74, provoquant la 
5 deformation du deuxieme element de support 60, principalement 
de la portion en forme de rampe 74 qui s'escamote 
transversalement pour le passage du pivot 56. 

De plus, I'extremite 56a du pivot 56 qui s'appuie sur la 
portion en forme de rampe 74 est chanfreinee de maniere 
10 complementaire a la portion en forme de rampe 74. Cette portion 
chanfreinee coopere avec la portion en forme de rampe 74 pour 
provoquer la deformation du deuxieme element de support 60. 

Conformement a cette variante de realisation, I'orifice 
transversal 72 est un trou borgne qui est debouchant a Tune de 
15 ses extremites transversales, ici I'extremite transversale externe, 
par rapport au connecteur 24. 

Le pivot 56 est porte par le premier element de support 58 
qui est agence transversalement en vis-a-vis de I'extremite 
ouverte de I'orifice transversal 72, c'est-a-dire ici, agence 
20 transversalement a I'exterieur du connecteur 24, et le pivot 56 
s'etend transversalement depuis la face 58a du premier element 
de support 58 qui est en vis-a-vis de I'extremite ouverte de 
I'orifice transversal 72, c'est-a-dire ici vers I'interieur du bras 22. 

On I'a represents aux figures 6a a 6c un autre mode de 
25 realisation dans lequel le premier element de support 58, et done 
le pivot 56, est un element du connecteur 24, et \e deuxieme 
element de support 60 est un element de I'extremite avant 22a du 
bras 22. 

La structure du premier element de support 58 et du 
30 deuxieme element de support 60, ainsi que du pivot 56, est 
similaire a celle decrite pour le mode de realisation precedent, 
c'est-a-dire que le deuxieme element de support 60 consiste en 
une joue longitudinale verticale comporte un orifice transversal 72 
delimitant le logement 62, et le premier element de support 58 
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consiste en une aile verticale qui porte sur une de ses faces 
laterales 58a le pivot 56. 

Bien entendu, et sera compris que le deuxieme element de 
support 60 peut aussl comporter une pince elastique 64 qui 
5 s'etend verticalement vers le bas depuis le dos 48 de I'extremite 
avant 22a du bras 22. 

La forme du logement 62 qui est complementaire a celle du • 
pivot 56, c'est-a-dire cylindrique de section circulaire, permet un 
guidage en rotation autour de I'axe transversal A d'articulation du 
10 connecteur 24 par rapport a I'extremite avant 22a du bras 22. 
Cependant, cette forme ne permet pas d'assurer un verrouillage 
en mouvement transversal du connecteur 24 par rapport au bras 
22. 

Ainsi, un jeu transversal peut exister entre le connecteur 

15 24 et le bras 22, provoquant des bruits desagreables et 
endommageant les divers elements de I'essuie-glace lors de son 
fonctionnement. 

C'est pourquoi, comme on I'a represents aux figures 4a a 
4c et 6a a 6c, le premier element de support 58 et le deuxieme 

20 element de. support 60 comportent chacun une face de guidage, 
ou "godron", ces faces etant les faces laterales longitudinales 
verticales en vis-a-vis des premiers et deuxiemes elements de 
support 58, 70, respectivement, et elles cooperent pour le 
guidage en rotation du connecteur 24 par rapport a I'extremite 

25 avant 22a du bras 22. 

Selon une variante de cet aspect de I'invention, 
representee aux figures 5a a 5c, la face longitudinale verticale du 
deuxieme element de support 60 coopere avec une face 
longitudinale verticale 78a en vis-a-vis d'une nervure de guidage 

30 78. 

La nervure de guidage 78 est realisee venue de matiere 
avec le premier element de support 58, c'est-a-dire avec le bras 
22 lorsque le premier element de support 58 est realise venu de 
matiere avec le bras 22, ou bien elle est realisee venue de 
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matiere avec le connecteur 24 lorsque le premier element de 
support 58 est realise venu de matiere avec le connecteur 24. 

De plus, la nervure de guidage 78 est positionnee 
transversalement sur le bras 22 ou le connecteur 24 
5 respectivement, de maniere que la nervure de guidage 78 et le 
premier element de support 58 soient repartis de part et d'autre 
du deuxieme element de support 60. 

Ainsi, comme on peut le voir aux figures 5a a 5c, lorsque le 
premier element de support 58 est situe en vis-a-vis de la face 
10 externe du deuxieme element de support 60, par rapport au 
connecteur 24, la nervure de guidage 78 est situee en vis-a-vis de 
la face interne du deuxieme element de support 60, et 
inversement, lorsque le premier element de support 58 est situe 
en vis-a-vis de la face interne du deuxieme element de support, la 
15 nervure de guidage 78 est situee en vis-a-vis de la face externe 
deuxieme element de support. 

Par ailleurs, puisque I'extremite avant 22a du bras 22 et le 
connecteur 24 sont symetriques par rapport au plan, lorsque la 
nervure de guidage 78 est situee en vis-a-vis de la face interne 
20 du deuxieme element de support 60, I'extremite avant 22a du bras 
22 ou le connecteur 24 comporte une seule nervure de guidage 
78, ou bien les deux nervures 78 sont reliee de maniere a former 
un seul element, dont chacune des faces laterales de guidage 78a 
s'appuie contre une face laterale longitudinale verticale interne du 
25 deuxieme element de support 60. 

Dans le mode de realisation represents aux figures 3a a 
3c, le deuxieme element de support 60 comporte une pince 
elastique 64 qui recoit le pivot 56. Lorsque le la nervure de 
guidage 78 ou le premier element de support 58 s'appuie sur une 
30 face laterale de la pince elastique 64 les frottements generes 
peuvent alors s'opposer a I'ouverture de la pince 64 et done 
rendre le montage du connecteur 24 sur I'extremite avant 22a du 
bras 22 plus difficile pour I'utilisateur. 
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Pour supprimer le contact entre la pince elastique 64 et la 
nervure de guidage 78, ou le premier element de support 58, le 
deuxieme element de support 60 comporte deux joues 
longitudinales verticales 80 reparties de part et d'autre de la 
5 pince elastique 64 dont la face laterale 80a en vis-a-vis du 
premier element de support 58 ou de la nervure de guidage, 
forme la face d'appui, et fait saillie transversalement par rapport a 
la pince elastique 64. 

De plus, pour que le guidage en rotation du connecteur 24 
10 par rapport a I'extremite avant 22a du bras 22 soit le plus efficace 
possible, c'est-a-dire pour eviter que le connecteur 24 ne pivote 
par rapport a I'extremite avant 22a du bras 22 autour d'un axe 
sensiblement vertical, les faces laterales 80a des joues 80, qui 
forment des surfaces de guidage, sont eloignees de maniere 
is importante par rapport au logement 62 de maniere qu'elles 
s'etendent de part et d'autre du corps 38 du connecteur 24, 
preferentiellement a distance de celui-ci. 

Puisque I'extremite avant 22a du bras 22 est concu pour 
recouvrir entierement le connecteur 24, lorsque I'utilisateur veut 
20 monter le connecteur 24 avec I'extremite avant 22a du bras 22, et 
du fait de la position du bras 22 par rapport au vehicule, il lui est 
relativement difficile de positionner correctement le connecteur 24 
par rapport a I'extremite avant 22a du bras 22, le positionnement 
s'effectue alors "a I'aveugle", avec plus ou moins de reussite de 
25 la part de I'utilisateur. 

Les joues laterales 50 de I'extremite avant 22a du bras 22 
permettent de positionner transversalement le connecteur 24 par 
rapport a I'extremite avant 22a du bras 22. Cependant, elles ne 
permettent pas de le positionner longitudinalement. 
30 C'est pourquoi, selon un aspect de I'invention, represents 

aux figures 7a a 7c, I'extremite avant 22a du bras 22 comporte 
deux nervures transversales verticales 84 qui s'etendent 
verticalement vers le bas depuis la face inferieure 48i du dos 
superieur 48, et qui relient les joues laterales 50. 
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Les nervures transversales 84 sont agencees 
longitudinalement par rapport au dos superieur 48 de maniere que 
lorsque le connecteur 24 est en position montee avec I'extremite 
avant 22a du bras 22, elles s'etendent de part et d'autre du 
5 connecteur 24. 

De plus, le connecteur 24 comporte des joues 
longitudinales verticales 80 qui s'etendent verticalement vers le 
haut depuis le corps 38 du connecteur 24 dont le bord superieur 
est conforme en forme de rampe. 
10 Ainsi, lors de Introduction du pivot 56 dans le logement 

62, si le connecteur 24 n'est pas correctement positionne 
longitudinalement par rapport a Textremite avant 22a du bras 22, 
le bord inferieur 84i d'une nervure 84 vient en butee contre le 
bord superieur 80s d'une joue 80, signifiant a I'utilisateur le 
15 mauvais positionnement longitudinal du connecteur 24 et qu'il est 
necessaire de deplacer longitudinalement celui-ci. 

De plus, puisque le bord superieur 80s de chaque joue 80 
est conformee en forme de rampe, lorsque le bord inferieur 84i 
d'une nervure 84 s'appuie contre le bord superieur 80s de la joue 
20 80 associee, un effort vertical d'insertion du connecteur 24 de la 
part de I'utilisateur provoque un mouvement longitudinal de celui- 
ci vers la position correcte par rapport a I'extremite avant 22a du 
bras 22 dans laquelle le pivot 56 peut etre introduit dans le 
logement 62. 

25 Selon une variante de realisation (non representee), le 

positionnement longitudinal du connecteur 24 par rapport a 
I'extremite avant 22a du bras 22 est realise d'une part par une 
nervure 84 qui est situee en arriere du pivot 56, et d'autre part 
par la joue transversale verticale 52 qui prolonge le dos superieur 

30 48 vers I'avant. 

Selon cette variante le bras 22 ne comporte qu'une seule 
nervure 84, ce qui simplifie la fabrication et reduit le poids du 
bras 22. 
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Lorsque I'utilisateur desire manipuler le balai 20, 
notamment pour controler son etat d'usure, il I'eloigne de la vitre 
a essuyer en faisant pivoter le bras 22 par rapport a la tete 
d'entraTnement. Le balai 20 est alors apte a pivoter librement par 
5 rapport au bras 22 autour de I'axe A, et ('amplitude de ce 
pivotement est generalement importante, ce qui est relativement 
genant pour I'utilisateur. 

C'est pourquoi le connecteur 24 et le bras 22 comportent 
des moyens permettant de limiter I'amplitude de pivotement du 
10 connecteur 24 autour de I'axe A. 

Comme on peut voir a la figure 7b, I'amplitude de 
pivotement dans un premier sens, ici le sens trigonometrique, est 
limitee par le fait que la face superieure 30s du talon 30 de la 
raclette 26 vient en butee contre le bord inferieur 84i d'une 
15 nervure transversale 84, ici la nervure transversale 84 situee en 
arriere du pivot 56. 

Comme on peut le voir a la figure 7c, I'amplitude de 
pivotement dans le deuxieme sens, ici le sens trigonometrique 
inverse, est limitee par le fait que le bord superieur 80s des joues 
20 80 du connecteur 24, qui sont situees en avant du logement 62, 
vient en butee contre la face inferieure 48i du dos superieur 48 du 
bras 22. 

Selon un mode de realisation de I'invention, le bord 
inferieur 84i de la nervure transversale 84 situee en arriere du 

25 pivot 56, et les bords superieurs 80s des joues 80 situes en avant 
du logement 62 s'etendent verticalement depuis la face inferieure 
48i du dos superieur 48, ou depuis la face superieure 38s du 
corps 38 du connecteur 24, respectivement, de maniere que 
I'amplitude de pivotement du balai 20 par rapport au bras 22 dans 

30 un sens ou dans I'autre soit d'un angle predetermine. Cet angle 
predetermine permet de conserver un appui du balai 20 sur la 
vitre en chaque endroit de celle-ci, et il est de preference egal a 
10°. 



WO 2004/045931 



PCT/EP2003/012942 



19 

Selon un mode de realisation de I'invention, le connecteur 
24 presente aussi une symetrie par rapport a un plan vertical 
transversal median de sorte que les joues 80, et plus 
particulierement leurs bords superieurs 80s, soient symetriques 
5 par rapport a ce plan median. 

Cette symetrie permet d'eviter a I'utilisateur une 
verification de I'orientation du connecteur 24 par rapport au bras 
22 lors du montage, d'ou un gain de temps et une simplicity du 
montage pour I'utilisateur, mais aussi lors du premier montage en 
10 usine. 

Ici la limitation de I'amplitude de pivotement du balai 20 

par rapport au bras 22 est realisee par des moyens differents 

selon le sens du pivotement. Cependant, il sera compris que les 

moyens permettant de limiter I'amplitude de pivotement peuvent 
15 etre identiques pour les deux sens de pivotement, ou bien 

inverses pour les deux sens de pivotement, sans que Ton sorte du 

domaine de I'invention. 

De plus, la limitation de I'amplitude de pivotement du balai 

20 par rapport au bras 22 dans le sens trigonometrique inverse 
20 peut etre realisee soit par I'intermediaire d'une nervure 

transversale 84 ou bien par la joue transversale verticals 52 qui 

prolonge le dos superieur 48 vers I'avant. 

Un connecteur et un bras d'entraTnement qui sont chacun 

realises d'une seule piece par moulage d'une matiere plastique 
25 permettent d'une part de reduire le coQt de fabrication de chacun 

de ces elements et d'autre part de reduire le temps d'assemblage 

du mecanisme d'essuie-glace. 
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REVEN PI CATIONS 
1. Essuie-glace de vehicule automobile qui comporte un 
balai d'essuyage (20) monte articule a I'extremite longitudinale 
avant (22a) d'un bras d'essuie-glace (22) autour d'un axe 
5 transversal horizontal (A) par I'intermediaire d'un connecteur (24), 
du type dans lequel le connecteur (24) comporte un corps 
(38) globalement horizontal dont la face inferieure (38i) porte des 
crochets (40) de fixation a un element de structure (34) du balai 
(20) qui porte la raclette (26) du balai (20), 
10 du type dans lequel la face superieure (38s) du corps (38) 

du connecteur (24) porte des moyens d'articulation (46a) avec 
I'extremite (22a) du bras (22) autour de I'axe transversal 
d'articulation (A), 

du type dans lequel I'extremite (22a) du bras (22) comporte 
15 un dos (48) qui s'etend sensiblement horizontalement au-dessus 
du connecteur (24) et qui porte des moyens d'articulation (46b) du 
connecteur (24) autour de I'axe transversal d'articulation (A), 

du type dans lequel les moyens d'articulation du 
connecteur (46a, 46b) avec I'extremite (22a) du bras (22) 
20 comportent au moins un pivot (56) d'axe transversal coaxial a 
I'axe transversal d'articulation (A), qui s'etend transversalement 
depuis une face laterale (58a) d'un premier element de support 
(58) associe appartenant a I'extremite (22a) du bras (22) ou au 
connecteur (24), et qui est apte a etre recu dans un logement (62) 
25 complementaire realise dans un deuxieme element de support 
(60) associe appartenant au connecteur (24) ou a I'extremite 
(22a) du bras (22), respectivement, 

du type dans lequel le premier element de support (58) 
et/ou le deuxieme element de support (60) comportent des 
30 elements deformables elastiquement pour permettre I'introduction 
du pivot (56) dans le logement (62) associe et provoquer le 
verrouillage radial automatique du pivot (56) dans le logement 
(62), 
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du type dans lequel le premier element de support (58) et 
le deuxieme element de support (60) sont realises venus de 
matiere par moulage en matiere plastique avec le bras (22) ou le 
connecteur (24) respectivement, 
5 caracterise en ce que I'extremite (22a) du bras (22) 

comporte des moyens de positlonnement (52, 84) longitudinal du 
connecteur distincts des moyens d'articulation (56). 

2. Essuie-glace selon la revendication precedente, 
10 caracterise en ce que les moyens de positionnement (52, 84) 

s'etendent sensiblement transversalement par rapport a la 
direction longitudinal du bras. 

3. Essuie-glace selon la revendication 1 ou 2, caracterise 
15 en ce que les moyens de positionnement comporte deux nervures 

(84) transversales verticales qui relient deux joues laterales (50) 
de I'extremite (22a) du bras (22) et qui sont reparties 
longitudinaiement par rapport au dos (48) du bras (22) de maniere 
que le connecteur (24) s'etende longitudinaiement entre les 
20 nervures transversales (84) lorsqu'il est en position montee entre 
les joues (50) de I'extremite (22a) du bras (22). 

4. Essuie-glace selon la revendication precedente, 
caracterise en ce que le connecteur (24) comporte une portion en 

25 forme de rampe (80s) qui est apte a cooperer avec le bord 
inferieur (84i) d'une nervure (84) pour positionner 
longitudinaiement le connecteur (24) avant I'introduction du pivot 
(56) dans le logement (62). 

30 5. Essuie-glace selon Tune quelconque des revendications 

precedentes, caracterise en ce que le connecteur (24) et le bras 
(22) comportent des moyens de limitation de ('amplitude du 
pivotement du balai (20), et du connecteur (24), par rapport au 
bras (22), autour de I'axe transversal (A) d'articulation. 
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6. Essuie-glace selon la revendication 5, caracterise en ce 
que le connecteur (24) comporte au moins une joue (80) dont une 
surface superieure (80s) vient en butee contre la face inferieure 

5 (48i) du dos (48) de I'extremite (22a) du bras (22) pour une 
position angulaire extreme du balai (20) par rapport au bras (22). 

7. Essuie-glace selon la revendication 5 ou 6, caracterise 
en ce qu'au moins une nervure transversale (84) du bras (22) 

10 s'etend verticalement vers le bas de maniere que la face 
superieure (30s) de la raclette (26) vienne en butee contre le bord 
inferieur (84i) de la nervure (84), pour une position angulaire 
extreme du balai (20) par rapport au bras (22). 

15 8. Essuie-glace selon I'une quelconque des revendications 

precedentes, caracterise en ce que le deuxieme element de 
support (60) comporte une pince elastique (64) dont les faces 
internes en vis-a-vis des branches (66) de la pince (64) 
comportent chacune une portion concave (68) qui delimite en 

20 partie le logement (62), et dont les branches (66) sont 
globalement articulees autour d'un axe transversal de maniere a 
s'ecarter pour permettre ('introduction du pivot (56) dans le 
logement (62). 

25 9- Essuie-glace selon la revendication precedents, 

caracterise en ce que les branches (66) de la pince elastique (64) 
s'etendent globalement verticalement de maniere que le pivot (56) 
soit apte a etre introduit verticalement dans le logement (62) 
associe. 

30 

10. Essuie-glace selon Tune quelconque des 
revendications 1 a 7, caracterise en ce que le deuxieme element 
de support (60) consiste en une joue longitudinale verticale qui 
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comporte un orifice (72) transversal de section circulaire 
delimitant le logement (62). 

11. Essuie-glace selon la revendication precedente, 
5 caracterise en ce que la joue (60) comporte une portion en forme 

de rampe (74) qui s'etend depuis le bord longitudinal libre de la 
joue jusqu'a I'orifice transversal (72), sur laquelle s'appuie le 
pivot (56) lors de son introduction dans le logement (62), pour 
provoquer la deformation des elements deformables 
10 elastiquement. 

12. Essuie-glace selon la revendication precedente, 
caracterise en ce que la joue (60) est deformable elastiquement. . 

15 13. Essuie-glace selon I'une des revendications 11 ou 12, 

caracterise en ce que I'extremite libre (56a) du pivot (56) est 
chanfreinee et est apte a cooperer avec la portion en forme de 
rampe (74) de la joue lors de Introduction du pivot (56) dans le 
logement (62). 

20 

14. Essuie-glace selon Tune des revendications 
precedentes, caracterise en ce que le deuxieme element de 
support (60) comporte une face laterale longitudinale verticale 
(60a) avec laquelle coopere une face longitudinale verticale en 

25 vis-a-vis (58a) appartenant au premier element de support (58) 
pour le guidage en rotation du connecteur (24) par rapport a 
I'extremite avant (22a) du bras (22). 

15. Essuie-glace selon I'une quelconque des 
30 revendications 1 a 13, caracterise en ce que le deuxieme element 

de support (60) comporte une face laterale longitudinale verticale 
(60a) avec laquelle coopere une face de guidage longitudinale 
verticale (78a) en vis-a-vis appartenant a une nervure (78) pour le 
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guidage en rotation du connecteur (24) par rapport a I'extremite 
avant (22a) du bras (22). 

16. Essuie-glace selon Tune des revendications 14 ou 15, 
5 en combinaison avec la revendication 8, caracterise en ce que le 

deuxieme element de support (60) comporte au moins une joue 
longitudinale verticale (80), dont la face laterale (80a) en vis-a-vis 
du premier element de support (58) associe fait saillie 
transversalement par rapport a la pince (64) pour former une 
10 surface de guidage en rotation. 

17. Essuie-glace selon la revendication precedente, 
caracterise en ce que le connecteur (24) comporte deux joues 
longitudinales verticales (80) reparties longitudinalement de part 

15 et d'autre de la pince (64), et en ce que les faces laterales (80a) 
des joues (80), formant les surfaces de guidage s'etendent 
longitudinalement de part et d'autre du corps (38) du connecteur 
(24). 

20 18. Essuie-glace selon la revendication 16 ou 17, 

caracterise en ce que le premier element de support (58) et la 
nervure (78) sont repartis transversalement de part et d'autre du 
deuxieme element de support (60). 

25 19. Essuie-glace selon Tune quelconque des 

revendications precedentes, caracterise en ce que le premier 
element de support (58) est un element du connecteur (24), et en 
ce que le deuxieme element de support (60) est une partie de 
I'extremite (22a) du bras (22). 

30 

20. Essuie-glace selon la revendication precedente, en 
combinaison avec la revendication 15, caracterise en ce que la 
nervure (78) est une partie du connecteur (24). 
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21. Essuie-glace selon Tune quelconque des 
revendications 1 a 18, caracterise en ce que le premier element 
de support (58) est un element de I'extremite (22a) du bras (22), 
et en ce que le deuxieme element de support (60) est une partie 

5 du connecteur (24). 

22. Essuie-glace selon la revendication precedente, en 
combinaison avec la revendication 15, caracterise en ce que la 
nervure (78) est une partie de I'extremite (22a) du bras (22). 

10 

23. Essuie-glace selon Tune quelconque des 
revendications precedentes, caracterise en ce que le connecteur 
(24) et I'extremite (22a) du bras (22) sont chacun symetriques par 
rapport a un meme plan longitudinal vertical median, de maniere 

15 que le connecteur (24) comporte deux premiers elements de 
support (58) ou deux deuxiemes elements de support (60), et 
I'extremite (22a) du bras (22) comporte deux deuxiemes elements 
de support (60) ou deux premiers elements de support (58) 
respectivement. 

20 

24. Essuie-glace selon la revendication precedente, en 
combinaison avec la revendication 20 ou 22, caracterise en ce 
que la nervure (78) est agencee transversalement entre deux 
deuxiemes elements de support (60). 

25 
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